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1.0 Säkerhetsinforma�on 

Denna hjulbalanserare är avsedd at användas av korrekt utbildade fordonstekniker. 
Säkerhetsmeddelanden som presenteras i deta avsnit och i hela denna handbok är en påminnelse 
�ll operatören om at iakta stor försik�ghet vid service av däck med denna produkt. 

Det finns många varia�oner i procedurer, tekniker, verktyg och delar för balansering av däck, samt 
skickligheten hos den individ som u�ör arbetet. På grund av et stort antal användningsområden för 
hjul och däck och poten�ella användningsområden för produkten kan �llverkaren omöjligen förutse, 
ge råd eller säkerhetsmeddelanden för at täcka varje situa�on. Det är fordonsteknikerns ansvar at 
vara kunnig om de hjul och däck som servas. Det är vik�gt at använda korrekta servicemetoder på et 
lämpligt sät som inte äventyrar din eller andras säkerhet i arbetsområdet, utrustningen eller de 
fordon som servas. 

Det antas at operatören har en noggrann förståelse för de hjul och däck som servas. Dessutom är det 
förutsat at denne har en grundlig kunskap om dri�en och säkerhetsfunk�onerna av eventuella 
fordonsly�ar eller golvdomkra�er som används och har rät handverktyg som behövs för at serva 
fordonet på et säkert sät. 

Innan du använder denna hjulbalanserare, läs och följ all�d säkerhetsmeddelandena och de 
serviceprocedurer som �llhandahålls av �llverkarna av både denna utrustning och det fordon som 
servas. 

  

FÖR DIN SÄKERHET, LÄS DENNA MANUAL GRUNDLIGT INNAN ANVÄNDNING AV MASKINEN! 
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2.0 Säkerhetsinstruk�oner 
När du använder denna utrustning ska grundläggande säkerhetsföreskri�er all�d följas, inklusive 
följande: 

1. Använd inte utrustning med en skadad nätsladd eller om utrustningen har varit skadad – �lls 
at den har undersökts av en kvalificerad auktoriserad servicetekniker. 

2. Om en förlängningssladd används, ska det vara en sladd som klarar en strömstyrka lika med 
eller mer än maskinens. Sladdar klassade för mindre strömstyrka än utrustningen kan 
överhetas. Var noga med at ordna sladden så at den inte blir en snubbelrisk. 

3. Koppla all�d ur utrustningen från elutaget när den inte används. Dra aldrig i sladden, utan ta 
tag i kontakten och dra för at koppla ur. 

4. För at minska risken för brand, använd inte utrustning i närheten av öppna behållare av 
brandfarliga vätskor (så som bensin). 

5. Håll hår, löst sitande kläder, fingrar och andra delar av kroppen borta från rörliga delar. 
6. Tillräcklig ven�la�on bör �llhandahållas vid arbete med dri� av förbränning motorer. 
7. För at minska risken för elektriska stötar, använd inte maskinen på våta ytor eller utsät den 

för regn. 
8. Slå inte på maskinen och inte heller någon del av kontrollpanelen med vare sig handkra� eller 

verktyg. 
9. Låt inte obehörig personal använda utrustningen. 
10. Inak�vera inte huvens säkerhetsspärrsystem eller kringgå avsedd användning. 
11. Använd endast maskinen enligt beskrivningen i denna bruksanvisning. Använd endast 

�llverkarens rekommenderade �llbehör. 
12. Sät fast hjulet ordentligt i maskinen innan du snurrar axeln. Tillse at anläggningsytan på 

flänsen är plan och ren. 
13. BÄR ALLTID SKYDDSGLASÖGON. Vardagsglasögon räknas INTE som skyddsglasögon. 
14. Balanseringsmaskiner är endast för inomhusbruk. 

  

SPARA DESSA INSTRUKTIONER! 
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3.0 Specifika�oner 
Ström 

Strömförsörjning 115 VAC 1Ph 50/60 Hz 
Strömförbrukning 1,1 A 
Motor  0,12 Kw 
Säkringar  2x IEC 127 T 6,3A 

Mätning 

Mä�d  >6 sekunder 
Mäthas�ghet  <100 rpm 
Offset  0–250 mm 
Upplösning  0,05 / 0,25 oz (1 / 3,5g) 

Hjuldimensioner 

Max. bredd  20” (508 mm) 
Max. diameter 37,8” (960mm) 
Max. vikt  70 kg 
Fälgbredd  1–20” (25–508 mm) 
Fälgdiameter 
Normal, Alu, Sta�c 8–25” 
Manual  8–32” 

Axel 

Ska�ets diameter 40 mm 

Dimensioner 

Vikt  70 kg 
Fraktvikt  90 kg 
Max. dimensioner 171 x 105 x 110 cm (HxDxB) 

Övrigt 

Ljudnivå  <70 db(A) 

 

3.1 Användningsvillkor 
Under användning eller lång�dsförvaring bör dessa villkor aldrig övers�gas: 

Temperaturvaria�on 0–50 ⁰C 

Fuk�ghetsvaria�on  10–90%  
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3.2 Introduk�on 
Denna hjulbalanserare kombinerar avancerad prestandateknik, robusthet och �llförlitlighet med 
mycket enkel och användarvänlig dri�. 

Hjulets låga rota�onshas�ghet gör denna balanserare mycket säker. Den kännetecknas av en display 
som är läta at använda och garanterar snabb, intui�v dri�. Operatörens �d och ansträngning 
reduceras därav �ll et minimum, sam�digt som noggrannhet och �llförlitlighet bibehålls. 

Arbeta all�d i et rent område och med rena hjul. Utan smuts på däck och fälg kan et op�malt 
balanseringsresultat kan uppnås. 

Denna hjulbalanserare är designad för dynamisk och sta�sk balansering av personbil och läta 
lastbilshjul, som faller inom de gränser som anges i de tekniska specifika�onerna. 

Deta är en mätanordning med hög noggrannhet. Hantera med omsorg. 
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3.3 Standard�llbehör 
 

 

ZipLock Ring-Nut  6415899 

 

 

 

Spacer ring  EAC0058D08A 

Universal drum  EAC0058D07A 

Universal drum cushion EAC0058D15A 

 

 

Large cone  EAM0005D25A 

Medium cone  EAM0005D24A 

Small cone  EAM0005D23A 

 

 

User Calibra�on weight EAM0005D40A 

 

Weight pliers  00058839000 

 

 

 

Caliper  EAA0247G21A 
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4.0 Maskinens delar 
 

 

1. Display  

2. Knapp-panel  

3. Mätararm 

4. Fläns 

5. Ska� 

6. Vik�ack 

7. Lagringsutrymmen för koner och navmutrar 

8. Hjulbroms 

9. Hjulskydd 

 

 

 

 

 

 

 

 

1. Strömbrytare (PÅ/AV) 

2. Strömingång 
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4.1 Display 
1. Rota�onsindikatorer  
Indikatorerna visar riktningen operatören ska rotera 
hjulet (för hand) e�er en balanseringskörning. 

2. Indikator för viktapplika�onsposi�on (WAP) 
Indikatorn tänds när hjulet är i korrekt posi�on för 
viktapplicering. Denna indikator refereras i denna 
manual �ll WAP-indikatorn. 

Se det valda viktläget innan du applicerar en vikt! 

3. Display 
Beroende på programmets skede visar displayen 
informa�on om fälgstorlekar, balanseringsvikter, 
felkoder osv. 

4. Viktenhetsindikator, "Oz" 
Indikatorn tänds om vikten visas i ounces istället för 
gram. 

5. Dynamisk och sta�sk motorcykelindikator 
Indikatorn tänds när du ak�verar hjulbalanserings-
program för motorcykel eller singelvikt (sta�skt läge). 

6. Nollkalibrering av axel 
Denna indikator tänds vid flänskompensa�on är 
ak�verad. 

7. Viktlägesindikator 
Applicera en clip-on vikt på fälgen vid posi�onen som 
indikeras när WAP-indikatorn för deta plan lyser upp. 

8. Viktlägesindikator 
Applicera en klistervikt på fälgen vid läget som 
indikeras när WAP-indikatorn för deta plan lyser upp. 
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4.2 Knapp-panel 
 1. Diameter-knapp med indikator 
Tryck för at välja läget "fälgdiameter". Nuvarande 
diameter eller "dia"-värde visas och enheten kommer 
at pipa. Det aktuella värdet kommer at visas på 
displayen och kan redigeras. 

2. Bredd-knapp med indikator 
Tryck för at välja "fälgbredd", symbolen [¦- - -¦] visas, 
representerar breddvärdet och enheten piper. Det 
aktuella värdet kommer at visas på displayen och kan 
redigeras. 

3. Offset-knapp med indikator 
Tryck för at välja “Offset”-läge, ---I eller aktuellt 
offset-värde visas och enheten piper. 

4. + (plus) knapp 
För at öka et inmatat värde (t.ex. fälgdiameter, 
offset, fälgbredd). Håll ned knappen för at öka de 
visade värdena automa�skt. 

5. – (minus) knapp 
För at minska et inmatat värde (t.ex. fälgdiameter, 
offset, fälgbredd). Håll ned knappen för at minska de 
visade värdena automa�skt. 

6. Funk�ons-knapp 
Ak�verar den andra funk�onen för flerfunk�ons-
tangenter (indikeras av grafiken på den nedre delen 
av knapparna).  
Tryck på denna tangent och F visas på vänster display. 
F på displayen försvinner när du trycker på funk�ons-
knappen igen (används även ibland som ”enter”). 

7. ”Fine”-knapp 
Tryck för at växla mellan det fak�ska värdet och det 
avrundade värdet. 

O�ast är det avrundat uppåt eller neråt �ll närmste 5-
gramsintervall (ex. 28g avrundas �ll 30g) 

F + ”Fine-knapp” ak�verar PRO MATCH 
hjulop�mering och minimering. 
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8. Vikt-knapp 
Tryck för at välja önskad viktapplika�onsläge 
(viktläge), enheten piper. 

F + Vikt-knappen ak�verar balanseringsläge för 
motorcykelhjul. 

9. STOPP-knapp 
Tryck för at får hjulet at sluta snurra. STOPP-
knappen har också en nödstoppsfunk�on. 

10. g /oz -knapp 
Växla mellan läsning i gram och ounses. 

F + g/oz ak�verar C-Code-funk�onerna (se avsnit 8.0 
om särskilda användarfunk�oner). 

11. Sta�sk/dynamisk-knapp 
Växlar mellan dynamiskt och sta�skt läge.  
Stat/Dyn-tangenten ak�verar funk�onen för 
balansering med en s�ck-on motvikt inu� däcket. 

INT LED på panelen tänds. 

Obs! Statiskt läge kan endast väljas efter 
mätkörningen. 

12. SWM-knapp (dold vikt och mm/tum-knapp) 

Tryck för at välja SWM-funk�onen, dold vikt. Deta 
kan endast ak�veras e�er at ha valt applika�onsläge 
ALU2P/ALU3P. 

I kombina�on med "F"-tangenten växlar du mellan 
avläsningar i tum (standardinställning) och millimeter. 

13. START-knapp 
Startar maskinen och hjulet börjar snurra. 

 

4.3 Pedal för huvudaxellås 
Huvudaxeln är låst när pedalen trycks ned. Deta 
underlätar åtdragning eller lossning av spännmutern 
och håller kvar hjulet i posi�on för korrekt montering 
av balansvikterna. 

OBS! Detta lås är endast utformat för att underlätta 
orienteringen av hjulet och får inte användas för att 
bromsa huvudaxeln. 
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5.0 Användning 
Deta kapitel beskriver hur man använder maskinen för at balansera et hjul. Standardbalanserings-
körningarna kommer at beskrivas först. I kapitel 8.0 och framåt beskrivs speciallägen och -funk�oner. 

Var noga med at vara bekant med: 

• möjliga faror, se kapitel 1 
• maskinens olika delar, se kapitel 4 

5.1 Fastspänning av hjulet 
Övre bilden illustrerar fastspänning av et konven�onellt bilhjul med hjälp av en klämadapter på 
mithålet. 

Den nedre bilden illustrerar fastklämning av et bilhjul med s��hål eller et bilhjul utan mithål med 
hjälp av en universell klämadapter. 

 

Klämadapter för fälgar med centrerat mithål  

1. Kon för bilhjul 
2. Fälg 
3. Spännhuvud med spännmuter (snabbspännmuter) 
4. Vingmuter för fastspänning 

 

 

 

 

Universal klämadapter för hjul med s��hål eller hjul med stängd 
fälg. Denna klämadapter är också kapabel �ll at fästa 
centrumborrade hjul när lämpliga centreringsringar används. 

1. Fälg 
2. Snabbspännmuter 
3. Centreringsring för hjul med mithål (�llval) 

 

 
 
5.2 Demontering av hjulet 

• Lossa försik�gt på snabbmutern eller fästskruvarna 
• Dra inte fälgen på gängningen, utan ly� upp hjulet när du tar bort det 
• Kontrollera om gängan är skadad och rengör vid behov 
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5.3 Förberedelse 
• Operatören bör vara bekant med säkerhetsföreskri�er och varningar 
• Operatören bör vara kvalificerad at arbeta med enheten 
• Se all�d �ll at hjulskyddet (när �llämpligt) ly�s och mätarmen är i sin grundposi�on (längst 

�ll vänster) när enheten har varit avstängd  

5.4 Starta maskinen 
• Håll inga knappar nedtryckta under uppstart 
• Sät i nätkabelns kontakt i elutaget 
• Tryck på strömbrytaren �ll läge "I" / PÅ 

Enheten piper och u�ör et självtest. Displayen och viktposi�onsindikatorerna relaterade �ll det 
aktuella viktläget förblir på (standard).  

Enheten är nu redo at ta emot input. 

Obs! Om enheten piper och inte utför ett självtest, eller om en felkod visas, se kapitel 12. 

5.5 Nödstopp 
Så här gör du et nödstopp: 

• Tryck på STOPP-knappen för at ansäta den elektroniska bromsen 
• Dra åt fotbromsen för at stoppa hjulet 

När et nödstopp har inträffat, tänk igenom de steg som gjorts: 

• Har operatören gjort et fel eller glömt at u�öra något? 
• Korrigera inmatningen och fortsät arbeta 
• Gjorde enheten något oväntat? 
• Läs de relevanta kapitlen igen 

Förbered enheten för omstart: 

• Stäng av enheten 
• Slå på enheten igen 
• Upprepa kommandona försik�gt med manualen �llgänglig 
• Om enheten inte fungerar korrekt, ring din 

återförsäljare/servicepartner och FÖRHINDRA NÅGON 
YTTERLIGARE ANVÄNDNING AV ENHETEN 

5.6 Stäng av maskinen 
Stäng all�d av ordentligt när arbetet är klart: 

• Ta bort hjulet från balanseraren 
• Ta bort konerna och navmutern från axeltappen 

Kontrollera ytorna (inre och ytre) på konorna. Konens skick är mycket vik�gt för en bra 
balanskvalitet. 

• Kontrollera gängan på navmutern och axeltappen 
• Rengör alla gängor och ytor med en mjuk, torr trasa 
• Förvara konerna och navmutern på rät plats 
• Koppla bort nätkabeln från elutaget 
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• Kontrollera nätkabeln för skada eller slitage 
• Städa i förvaringsutrymmena 
• Rengör displayen och ingångspanelen med en mjuk, torr trasa 
• Ta bort gamla hjulvikter och annat material under balanseraren. Balanseraren ska endast stå 

på sin tre föter 

6.0 Inställningar 
Måtenheten som anges vid start är tum. Den inställning som valdes innan maskinen stängs av för 
gram / ounces återstår. 

6.1 Byte av viktenhet 
Standardinställning för viktenhet: ounces. 

Fortsät enligt följande för at ändra viktenheten (oavset om 
du har snurrat på hjulet eller inte). 

• Tryck på knappen "g/oz" (10). 
När oz appliceras lyser indikatorn (4) ljus 

• Upprepa proceduren för at återgå �ll föregående 
enhet visas 

6.2 Ändra dimensionsenheten 
Standardinställning för diameter och breddenhet: tum. 

• Tryck och håll ned "F"-tangenten och tryck sedan på 
"-mm-tum" 
Upprepa proceduren för at återgå �ll föregående 
enhet visas. 
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6.3 Viktapplicering och mätmetoder 
6.3.1 Viktapplika�onsposi�oner 

 

 

Normal Standardplacering av vikter, �ädervikter på 
fälgkanter (stål). 

 

Alu 1  Symmetrisk applicering av tejpvikter på 
fälgaxlar (aluminium). 

 

Alu 2  S�ck-on vikt på fälgaxeln, s�ck-on vikt 
gömd inu� fälgkanalen (aluminium). 

 

Alu 3  Fjädervikt på fälg vänster kant, s�ck-on vikt 
inu� kanal (aluminium). 

 

Alu 4  Fjädervikt på fälg vänster kant, s�ck-on vikt 
på fälg höger axel (aluminium).  
 

Alu 5  Fjädervikt på fälg höger kant, s�ck-on vikt 
på fälg vänster skuldra (aluminium). 

 

Alu 1P  S�ck-on vikter: S�ck-on vikter på fälgaxlar 
(aluminium). 

 

 

Alu 2P  S�ck-on vikter: S�ck-on vikt på fälgaxeln, 
s�ck-on vikt gömd inu� fälgkanalen 
(aluminium). 

 

Alu 3P  Fjädervikt på fälgens vänstra kant, s�ck-on 
vikt inu� kanal (aluminium). 

 

 

*position detekteras av mätarmen för viktapplicering 
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6.3.2 Data som krävs för viktapplicering 
 

Normal Off-set mellanrum (fälg - maskin) 
Nominell fälgdiameter 
Nominell fälgbredd 

 

Alu 1  Off-set mellanrum (fälg - maskin) 
Nominell fälgdiameter 
Nominell fälgbredd 

Alu 2  Off-set mellanrum (fälg - maskin) 
Nominell fälgdiameter 

 

Alu 3  Off-set mellanrum (fälg - maskin) 
Nominell fälgdiameter 

 

Alu 4  Off-set mellanrum (fälg - maskin) 
Nominell fälgdiameter 
Nominell fälgbredd 

Alu 5  Off-set mellanrum (fälg - maskin) 
Nominell fälgdiameter 
Nominell fälgbredd 

 

Alu 1P  Viktappliceringsposi�on på vänster axel 
Nominell fälgbredd 
Obs! Efter den första beröringen,  
välj ALU-valknappen. 

 

Alu 2P  Viktappliceringsposi�oner 

 

 

Alu 3P  Viktappliceringsposi�oner 

 

 

 

*position detekteras av mätarmen för viktapplicering 
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7.0 Balanseringsproceduren 
Enheten har all�d et automa�skt valt viktläge, se displayen. Tryck på knappen för at gå igenom 
viktlägena (se nr. 1 i bild). Det viktläge som för närvarande är valt visas av de upplysta indikatorerna. 

NORMAL 
Används �ll stålfälgar.  

ALU-läge 
Används �ll lätmetallfälgar eller där en eller flera 
klistervikter ska användas. Klistervikter måste appliceras för 
hand. 

Dolt viktläge 
Används för lätmetallfälgar eller för hjul som är 
svårbalanserade. 

Klistervikter måste appliceras med mätarmen. Deta 
garanterar en mer exakt viktposi�onering jämfört med at 
applicera klistervikter för hand. 

Obs! Om klistervikten måste döljas bakom två ekrar, välj 
läget för delad vikt innan vikten appliceras i det högra 
planet.  

ALU P-läge 
Välj menyknappen (nr. 1 i bild) för at återkalla de nödvändiga ALU P-viktposi�onerna (2P / 3P). 

Obs! Utöver mätningar för ALU P visar skärmen inget fälgbreddvärde eftersom det inte är viktigt för 
balanseringen. I dessa fall visas symbolen "- -". 

STATISK  
Deta läge används främst för hjul på små scooters eller för fordon där dynamiska obalanser har liten 
effekt. En "vänster" eller "höger" vikt beräknas inte. 

Proceduren kräver i följande ordning; 

• Montera hjulet 
• Skaffa måten 
• U�ör mätkörningen 
• Välj viktläge med knappen nr 12 i bild 

När vinkellägeslysdioderna (A) är ak�verade, lyser 
iden�skt mellan höger och vänster fack och 
obalansvärdet visas endast på den vänstra displayen (B). 
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 7.1 Fälgdatainmatning 
Dimensionsenheter 

• diameter: tum (standard) eller mm 
• fälgbredd: tum (standard) eller mm 
• offset: millimeter 

För at byta enheter, se kapitel 6.0. 

7.1.1 Manuellt läge 
Måt kan mätas för hand och sedan skrivas in på tangentbordet. 

MANUELL datainmatning 
Manuell datainmatning krävs endast om mätarmen inte fungerar. Gör i så fall enligt nedan: 

7.1.2 Manuell inmatning diameter 
• Läs av den nominella fälgdiametern direkt på själva fälgen eller däcket 
• Välj diametertangenten på kontrollpanelen. Det senast angivna värdet visas 
• Ange det �digare lästa värdet med hjälp av lämpliga knappar (se kapitel 4.2) 

7.1.3 Manuell inmatning bredd 
• Mät fälgen manuellt med bromsok (se bild) eller läs av måtet direkt 

på själva fälgen om det står där 
• Tryck på knappen "Fälgbredd" 
• Ange värdet manuellt med tangentbordet 

Obs! Fälgbredden visas i steg om 0,10 tum. 

7.1.4 Manuell inmatning avstånd 
• Placera mätarmen korrekt (se bild) 
• Läs av armutdragningsvärdet på den mäta kolumnen 
• Ange det värde som lästs �digare med hjälp av lämpliga knappar 
• Välj et annat måt at redigera (om nödvändigt) eller snurra hjulet 
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7.2 Automa�skt läge 
7.2.1 Avstånd och diameter: Automa�sk ingång med mätarm 

• Se �ll at mätarmen är i viloläge 
• Placera mätaren korrekt på fälgen så at 

armens referenspunkt vidrör fälgens 
referenspunkt, enligt pilen (se bild 
överst). Håll armen i mätposi�on �lls et 
kort pip hörs för at indikera at värdet 
har uppnåts 

Obs! En resultatberäkning kan utföras av 
maskinen först efter start. 

• Tryck på relevant ALU-valknapp (se nedre 
bild) för at växla �ll et annat 
balanseringsläge. De alterna�va 
kombina�onerna varierar beroende på 
utgångsmätposi�onerna. 
Obalansvärdena kommer automa�skt 
anpassa sig �ll de nya valen 

7.2.2 Breddinmatning 
Vik�gt!  
Bredden måste all�d ställas in via 
tangentbordet. 

Obs! Om mer än ett hjul av samma typ behöver 
balanseras (samma nominella mått) behöver 
data endast ställas in för det första hjulet. Valen 
förblir inställda tills andra nya data matas in eller 
maskinen stängs av.  
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7.2.3 Alu2 och Alu3 (HWM) läge 
Välj deta läge för mer exakt balansering, viktplacering 
bakom ekrar eller specialfälgar (PAX, TRX, CTS, etc.).  

Displayen visar 
HWM1: Två klistervikter (Fig. 5-12) 

HWM2:  Vänster plan: clip-on vikt 
Höger plan: klistervikt (Fig. 5-13) 

Obs! Den relevanta HWM-indikatorn lyser. 

Figur 5-14 (1) och (2) visar fälgens referenspunkter. 

Avståndet mellan det vänstra planet och det högra 
planet utanför börvärdena måste vara minst 77 mm (3”). 

Obs! För att balansera ett PAX-hjul (endast HWM1): 

• Välj mm-läge (kapitel 6.0) 
• Fälgens diameter kan endast ändras �ll de 

fördefinierade värdena. Ange måt. 
• E�er at ha anget måten, snurra hjulet. 

Applicera all�d klistervikterna på de angivna 
posi�onerna. Kontrollera rät 
viktappliceringsavstånd när displayen visar 
värdet "0" och maskinen piper. 

• Lägg vikten i det vänstra planet 

Obs! Om vikten ska delas och läggas exakt bakom två 
ekrar, välj SWM nu. Se kapitel 8.0. 

• Lägg vikten i rät plan 
• U�ör et kontrollsnurr 

7.2.4 ”Alu2P” och ”Alu3P” 
• Välj menyknappen 1 (Fig. 5-6) för at återkalla 

önskade ALU P-viktposi�oner. 
• Flyta den interna mätarmen �ll läge på fälgen 

för at välja den ini�ala 
viktpåläggningsposi�onen (inre fälgsidan). Håll 
den i deta läge �lls en ljudsignal hörs. 

• Placera och håll den interna mätaren i det andra 
läget på fälgen för at välja appliceringsposi�on 
på fälgens högra sida. 

• Kort däre�er avger maskinen en ljudsignal för at indikera at maskinen automa�skt sparar 
viktapplika�onens koordinater. 

• Flyta mätaren �ll utgångsläget. 
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7.3 Sta�sk balansering 
Endast sta�sk obalans mäts och korrigeras. När valt är displayen som visas i figur 5-6 (bild på 
föregående sida). Figur 5-15 (bild på föregående sida) visar den rekommenderade fälgreferens-
punkten. 

Gör så här:  

• Fastställ följande dimensioner; 
o Fälgdiameter för referenspunkten 
o Bredd (om fälgbredden är £ 3”, ange 3”) 
o Off-set för referenspunkten 

• E�er at ha anget måten, snurra hjulet (2) 
• Välj knappen (3) för at ak�vera STATIC 
• Applicera klister- eller clip-on vikt vid klockan 12 
• U�ör et kontrollsnurr när du är klar 

 

7.4 Snurra på hjulet 
Hjuldata måste inhämtas och vilken typ av fälg som ska användas måste anges. 

Med kod C13 inställd på "1"; 

• Stäng hjulskyddet 

Med kod C13 inställd på "0"; 

• Stäng hjulskyddet och tryck på START 

Motorn startar och hjulet snurrar. Hjulen ska snurra åt höger, set från sidan av enheten. 

Mätningen är klar så snart körriktningsvisarna tänds. Enheten piper. Bromsen ak�veras 
automa�skt och hjulet stannar. Vikten/vikterna som ska appliceras kommer at visas på 
displayen. För högre precision, välj Fine (knapp 1). 

• Ly� hjulskyddet �ll sit ver�kala läge 

7.5 Resultatomräkning 
E�er hjulmätnings-körningen är det möjligt at ändra hjuldimensioner och välja olika lägen för 
balansvikter. Nya obalansvärden kommer at visas automa�skt, enligt inmatningarna. 

För omräkning: 

• Välj Fine (knapp 1) för at växla mellan viktapplika�onsläge och datainmatningsläge 
• Välj önskad appliceringsmetod. Kontrollera om fälg- eller offsetplansdata måste modifieras 
• Vrid hjulet �ll WAP-läget för vänster plan och applicera vikten 
• Vrid hjulet �ll WAP-läget i höger plan och applicera vikten 
• Starta en kontrollkörning 
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7.6 Viktapplicering 
Följande viktyper och appliceringsmetoder är �llgängliga:  

Clip-on vikter 

• Applicera all�d för hand klockan 12 (figur 5-17) 
• Ska monteras på fälgkanten. Använd viktången för 

at placera den korrekt 

Klistervikter 

• Applicera med mätarmen vid Alu 1P, Alu 2P och Alu 
3P (figur 5-18) 

• I övriga fall applicera för hand klockan 12  
(figur 5-18b) 

Obs! Med STATIC balanseringsläge, applicera alltid vikten 
klockan 12 på fälgens mittlinje. Om det inte är möjligt, dela 
vikterna jämnt och applicera på en annan yta av fälgen 
(symmetrisk med fälgens mittlinje). 

Obs! I STATIC-balanseringslägen används endast den 
vänstra displayen. 

E�er hjulkörning, �ta på rota�onsindikatorerna för hjulets 
vänstra plan (1, figur 5-19); 

• Vrid långsamt hjulet för hand (t.ex. moturs) 

När rät vinkelposi�on uppnåts tänds yterligare en 
indikator. 

Obs! När rätt vinkel har uppnåtts kommer även WAP-
indikatorn att tändas (2 figur 5-20). 

Vikten som ska appliceras i det planet visas på displayen. 
Om hjulet har skju�ts för långt kommer endast 
indikatorerna för den andra halvan at tändas (3 figur 5-20). 

7.7 Kontrollsnurr 
Det är god praxis at u�öra et kontrollsnurr e�er at ha 
applicerat vikterna. 

• Snurra hjulet 

Om hjulet har balanserats korrekt kommer "000" at visas 
för båda planen. För at kontrollera hur mycket obalans som 
finns kvar:  

• Välj Fine-knappen (enligt bild �ll höger) 
• Vrid hjulet för hand 

Vikten som ska appliceras visas på displayen. 
Obs! Operatören bör bestämma om det är nödvändigt att applicera den angivna vikten. 
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8.0 Speciallägen 
Genom at välja F-knappen kan operatören bläddra i 
följande lägen i följd:  

• Split Weight Mode (SWM) 
• Minimeringsläge 

8.1 Läge för delad vikt 
Deta val är endast möjligt e�er at ha balanserat et HWM-
hjul som har en obalans på 10 gram i det högra planet. 

Obs! Den "fina" avläsningsnoggrannheten är inte tillgänglig 
med detta läge. 

Välj det här läget för at "gömma" de högra vikterna 
uppdelade i två delar bakom de två ekrarna som är närmast 
den beräknade viktappliceringsposi�onen. På så sät syns 
inte vikterna "u�från". 

Ta hänsyn �ll följande begränsningar (se figur 5-22): 

• Hela den inneslutna vinkeln är begränsad �ll 120° 
• Båda vinklarna (från "synlig viktposi�on" och "dold 

viktposi�on") måste vara större än 0° 
• Lägg vikten i hjulets vänstra plan 
• Applicera inte vikten på höger plan utan tryck på 

SWM i den rekommenderade appliceringspunkten  
(figur 5-16). S1 visas. 

• Vrid på hjulet �lls en av ekrarna är i läget klockan 
12, nära appliceringsläget 

• Tryck på SWM (figur 5-16). S2 visas 
• Vrid hjulet �lls den in�lliggande ekern är i läget 

klockan 12 
• Tryck på SWM (figur 5-16). Vikten är nu delad 

Maskinen kan nu indikera de två vikterna och de rela�va 
appliceringspunkterna. 

8.2 Balanseringsop�mering / Viktminimering 
Notera: även om op�meringsproceduren kan u�öras på 
lastbilshjul, används den främst för bilhjul. 

Allmänt 

Op�mering är en förfinad form av matchning. För op�mering monteras däcket i förhållande �ll fälgen 
i en posi�on som väljs enligt resultaten av olika mätningar. Deta minskar normalt radiella och axiella 
avvikelserna så mycket det går, vilket gör at hjulet går så tyst som möjligt. Dessutom kan de vikter 
som behövs för balansering också reduceras. 
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Om op�mering inte krävs är viktminimering (även känd som matchning) möjlig.  

Till exempel när fälgen inte har några formdefekter, vilket innebär at hjulobalansen uteslutande 
beror på däckets ojämnheter. I sådana fall kan fälgobalansen placeras i förhållande �ll däckobalansen 
så at de kompenserar varandra och maskinen beräknar en lägsta korrigeringsvikt. 

8.2.1 Instruk�oner för balanseringsop�mering / viktminimering   
Under däckbyte som kräver för balansering op�mering / 
viktminimering, kan hjulbalanseraren användas av 
yterligare en operatör. 

För deta ändamål, avbryt op�merings-
/minimeringsprogrammet genom at trycka på  
STOP-knappen (4). 

Den elektroniska enheten kommer at lagra det aktuella 
programsteget, fälgdimensionerna och alla mätningar 
hi�lls. För at fortsäta med op�merings-
/minimeringsprogrammet, tryck på F-tangenten (1). 
Programmet fortsäter sedan från det steg där det avbröts 
med de rela�va mätvärdena och balanserings-
op�meringen/viktminimeringen kan fortsäta. 

Om en mätkörning avbryts genom at man trycker på 
STOP-knappen (t.ex. för at klämma fast hjulet bätre eller  
på grund av en nödsitua�on), återgår maskinen �ll föregående programsteg. 
Återställ ven�lens läge och fortsät balanseringsop�mering / viktminimering. 

E�er avbrot genom at trycka på STOP-knappen hänvisar avläsningarna �ll obalansen för den senaste 
mätkörningen. 

För at återstarta balanseringsop�mering / viktminimering e�er et avbrot, tryck helt enkelt på PRO-
MATCH-tangenten (2). 

Vid balanseringsop�mering/viktminimering måste all�d en mätkörning startas med START-knappen 
(3). Dri�läget "Starta mätkörning genom at stänga hjulskyddet" fungerar inte i deta fall. 

Hjulklämning innebär at kompensa�onen avbryts genom at starta cykeln för balanserings-
op�mering/viktminimering. 

8.2.2 Programcykel för balanseringsop�mering  
Följande är en beskrivning av programcykeln för balanseringsop�mering (kod OP) och viktminimering 
(kod UN). 

8.2.2.1 Balanseringsoptimering 
Om obalansen i det vänstra eller högra korrigeringsplanet e�er mätkörningen och/eller den sta�ska 
obalansen är mer än 30 gram, u�ör automa�sk op�mering genom at ak�vera F+PRO-MATCH-
symbolen. 

• Kontrollera före op�mering at fälgmåten är korrekt inställda. Du kan inte korrigera 
uppgifterna senare. 

• Demontera däcket och spänn endast fälgen för kompensa�onskörningen. 
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• Tryck på knappen PRO-MATCH (2). 
OP.1-avläsningen visas. 

• Justera om fälgen så at ven�len är exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln. 
• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få ven�lens läge. 

OP.2-avläsningen visas. 
En felak�g ven�llägesinmatning kan korrigeras i e�erhand. 

8.2.2.2 Viktminimering  
Om ingen op�mering, utan endast viktminimering (dvs utan kompensa�onskörning för fälg utan 
däck), fortsät enligt följande: 

• Spänn hela hjulet (fälg och däck). 
• Tryck på F (1) + PRO-MATCH (2) om minimering 

startar separat från op�mering. 
OP.1-avläsningen visas. 

• Tryck på F-knappen (1) för at ak�vera 
viktminimeringsprogrammet. 
Avläsningen Un.3 visas. 
Kör minimeringsprogrammet. 

• Med program OP.2 kan fälgkompensa�ons-
körningen for�arande utelämnas.  
Gå �ll nästa steg i programmet genom at trycka 
på F-tangenten (1). UN.4-avläsningen visas. 

• Fortsät minimeringsprogrammet. 
Ven�lläget som anges med OP.1 används 
automa�skt. 

Fortsat balanseringsop�mering 

• Tryck på START-knappen (3) för at starta fälgkompensa�onskörningen utan däck. 
E�er mätkörningen visas OP.3-avläsningen. 

• Montera däcket och fyll på korrekt (se anmärkning nedan). 

Notera: 
För montering och demontering (däckbyte) och däckvändning eller e�erjustering på fälgen, applicera 
all�d en �llräcklig mängd däcksmörjmedel på däckklinchen the tyre bead och fälg. Varje gång däckets 
läge ändras på fälgen, pumpa upp däcket �ll övertryck (ca 3,5 bar) töm sedan lu� för at korrigera 
däcktrycket. 

 

• Spänn fast hjulet 
• Placera ven�len exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln. 
• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få ven�lens läge. 

OP.4 visas. 
• Tryck på START-knappen. 
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Mätkörningen genomförs. E�er mätkörningen är två avläsningar möjliga: 

• OP.5 - H1 
Yterligare op�mering rekommenderas inte, men möjlig. 

• OP.5 – Referensmärke 
Fortsät med OP-programmet. 

Avläsning OP.5 - H1 

Om OP.5 - H1 visas rekommenderas inte yterligare 
op�mering, e�ersom de mätvärden som ak�verade 
op�meringsrekommenda�onen ligger under gränsvärdet. 
Det är dock möjligt at fortsäta op�meringen för at få den 
tystaste möjliga hjulkörningen, minska obalanser under 
gränsvärdet (kri�skt fordon). 

För at fortsäta op�meringen 

• För at fortsäta med OP-programmet fortsät som 
specificerat för OP.5 – Referensmärke (se nästa 
sida). 

At avbryta op�meringen 

• Tryck på STOP-knappen för at återgå �ll 
balanseringsprogrammet och balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Läsning OP.5 - Referensmärke 

• E�er mätkörningen justera hjulet e�er körriktningsvisaren och gör et kritmärke på höger sida 
av däcket exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln. 

• Justera om däcket på fälgen så at referensmärket är i linje med ven�len (använd 
däckväxlare). 

• Spänn fast hjulet på balanseraren och justera det �lls ven�len är exakt vinkelrät mot och 
ovanför huvudaxeln. 

• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få ven�lens läge.  
OP.6-avläsningen visas. 

• Tryck på START-knappen. 

E�er mätkörningen är fyra avläsningar möjliga: 

=== - OP.7 
Fortsät med OP-programmet. Det rekommenderas at däcket vänds på fälgen. 

OP.7 - === 
Fortsät med OP-programmet. Det rekommenderas at däcket vänds på fälgen. 

H0 
Op�malt �llstånd har uppnåts och kan inte förbätras. 

H2 
Tyst körning kan inte förbätras. Det är dock möjligt at justera om däcket i förhållande �ll fälgen för 
at uppnå betydande viktminimering (dvs. mindre balansvikter) utan at ha en nega�v effekt på tyst 
gång. 



28 
 

Beroende på avläsningarna finns det flera möjligheter at gå vidare med programmet. Dessa 
möjligheter beskrivs nedan. 

Avläsning === - OP.7 
Vänd på däcket på fälgen (de vänstra displayfälten roterar). 

Alternativ 1: Vänd på däcket på fälgen (normalt program). 

• Justera om hjulet enligt vänster körriktningsvisare 
och gör en dubbel markering på vänster sida av 
däcket exakt vinkelrät mot och ovanför 
huvudaxeln. 

• Ta bort hjulet från maskinen. 
• Vänd på däcket på fälgen och justera �lls det 

dubbla märket sammanfaller med ven�len. 
• Kläm fast hjulet på balanseraren och justera om 

det så at ven�len är exakt vinkelrät mot och 
ovanför huvudaxeln. 

• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få 
ven�lläget.  
Läsning OP.8 visas. 

• Tryck på START-knappen (3) (kontrollera 
körningen). 

Om balanseringsop�meringen (tyst gång) har u�örts korrekt (enligt programcykeln), återgår 
maskinen e�er kontrollkörningen automa�skt �ll den �digare valda typen av viktposi�on och 
indikerar den kvarvarande dynamiska obalansen på hjulet. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Både op�mering och balansering uppnås. 

Meddelande E9 
Meddelande E9 betyder at minst et fel inträffade under op�meringscykeln. Tryck på STOP-knappen 
(4) för at avsluta op�meringsprogrammet och upprepa op�meringen vid behov. 

Alternativ 2: Vänd inte däcket på fälgen 

• Tryck på F-knappen (1). 
Resultatet räknas om. 
Avläsning OP.7 - = = = eller H0 eller H2 visas 

• För at gå �ll === - OP.7 (vända på däcket) tryck på F-knappen (1) igen. 

Alternativ 3: Avbryt op�meringen 

• Tryck på STOP-knappen (4) för at avsluta OP-programmet och återgå �ll 
balanseringsprogrammet. 
Obalansen på hjulet visas på avläsningen. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Läser OP.7 - === 

Justera om däcket på fälgen (de högra displayfälten lyser permanent). 
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Alternativ 1: Justera om däcket på fälgen (normalt program) 

• Justera om hjulet enligt rät körriktningsvisare och gör en dubbel markering på höger sida av 
däcket exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln. 

• Ta bort hjulet från maskinen 
• Justera om däcket på fälgen �lls det dubbla märket sammanfaller med ven�len. 
• Spänn fast hjulet på balanseraren och justera om så at ven�len är exakt vinkelrät mot och 

ovanför huvudaxeln. 
• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få ven�lens läge. 

Läsning OP.8 visas. 

• Tryck på START-knappen (3) (kontrollkörning). 

Om balanseringsop�mering (tyst körning) har u�örts korrekt enligt programcykeln, återgår maskinen 
e�er kontrollkörningen automa�skt �ll den �digare valda typen av viktposi�on och indikerar den 
kvarvarande dynamiska obalansen på hjulet. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 
Både op�mering och balansering uppnås. 

Meddelande E9 

Meddelande E9 betyder at minst et fel inträffade under 
op�meringscykeln. Tryck på STOP-knappen (4) för at 
avsluta op�meringsprogrammet och upprepa 
op�meringen vid behov. 

Alternativ 2: justera inte däcket på fälgen 

• Tryck på STOP-knappen (4) för at avsluta OP-
programmet och återgå �ll 
balanseringsprogrammet. 

Obalansen på hjulet visas på avläsningen. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Läser H0 

• Tryck på STOP-knappen (4) för at avsluta OP-programmet och återgå �ll 
balanseringsprogrammet. 

Obalansen på hjulet visas på avläsningen. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Den op�mala balanseringen har uppnåts och kan inte förbätras. 

Läser H2 

Tyst hjulgång kan inte förbätras. Det är dock möjligt at uppnå viktminimering (avläsningar med kod 
UN.). 

Alternativ 1: Viktminimering 

• Tryck på F-tangenten för at fortsäta programmet. 
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Som et resultat är avläsningen === - Un.7 eller Un.7 - === 

Alternativ 2: Avbryt op�meringen 

• Tryck på STOP-knappen (4) för at avsluta OP-programmet och återgå �ll 
balanseringsprogrammet. 

Obalansen på hjulet visas på avläsningen. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

8.2.3 Programcykel för viktminimering 
Om fälgkompensa�onskörningen utelämnades och F-tangenten (1) trycktes in för at gå direkt �ll 
minimeringsprogrammet (läser Un.), fortsät enligt följande. 

• Spänn fast hjulet. 
• Placera ven�len exakt vinkelrät mot och ovanför 

huvudaxeln. 
• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få 

ven�lens läge. 

Reading Un.4 visas. 

• Tryck på START-knappen (3). 

Mätkörningen genomförs. E�er mätkörningen är två 
avläsningar möjliga: 

Un.5 - H1 
Yterligare minimering rekommenderas inte, men är 
möjlig. 

Un.5 – Referensmärke 
Fortsät med FN-programmet. 

Avläsning Un.5 - H1 

Om Un.5 - H1 visas rekommenderas inte yterligare minimering e�ersom mätvärdena inte överskrider 
gränsvärdena. Det är dock möjligt at fortsäta minimeringen för at uppnå en förbätring, om än liten 
(t.ex. för kri�ska fordon). 

Så här fortsäter du minimeringen: 

• Fortsät enligt anvisningarna för at läsa Un.5 – Referensmärke. 

För at avbryta minimering: 

• Tryck på STOP-knappen för at återgå �ll balanseringsprogrammet och balansera hjulet enligt 
avläsningarna. 

Läsning Un.5 – Referensmärke 

• E�er mätkörningen justera hjulet enligt körriktningsvisaren och gör et kritmärke på höger 
sida av däcket exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln. 

• Justera om däcket på fälgen så at markeringen sammanfaller med ven�len (använd 
däckmonteringsmaskin). 
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• Kläm fast hjulet på balanseraren och justera det så at ven�len är exakt vinkelrät mot och 
ovanför huvudaxeln. 

• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få ven�lens läge. 

Reading Un.6 visas. 

• Tryck på START-knappen (3). 

Maskinen u�ör den andra mätkörningen med däcket. E�er mätkörningen är tre avläsningar möjliga: 

=== - Un.7 
Fortsät med FN-programmet. Det rekommenderas at däcket vänds på fälgen. 

Un.7 - === 
Fortsät med FN-programmet. Det rekommenderas at däcket justeras om på fälgen. 

H0 
Det op�mala minimeringsvillkoret har uppnåts och kan inte förbätras. Beroende på avläsningarna 
finns det flera möjligheter at gå vidare med programmet. Dessa möjligheter beskrivs nedan. 

Läser === - Un.7 

Vänd på däcket på fälgen (de vänstra displayfälten roterar). 

Alternativ 1: Vänd på däcket på fälgen (normalt program) 

• Justera om hjulet enligt vänster körriktningsvisare 
och gör en dubbel markering på vänster sida av 
däcket exakt vinkelrät mot och ovanför 
huvudaxeln. 

• Ta bort hjulet från maskinen. 
• Vänd på däcket på fälgen och justera �lls det 

dubbla märket sammanfaller med ven�len. 
• Kläm fast hjulet på balanseraren och justera det så 

at ven�len är exakt vinkelrät mot och ovanför 
huvudaxeln. 

• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få 
ven�lens läge. 

Reading Un.8 visas. 

• Tryck på START-knappen (3) (kontrollkörning). 

Om viktminimeringen u�ördes korrekt (enligt programcykeln), återgår maskinen e�er kontroll-
körningen automa�skt �ll den typ av viktposi�on som �digare valts och indikerar den återstående 
dynamiska obalansen på hjulet. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Både viktminimering och balansering uppnås. 

Meddelande E9 

Meddelande E9 betyder at minst et fel inträffade under minimeringscykeln. Tryck på STOP-knappen 
(4) för at avsluta minimeringsprogrammet och upprepa minimeringen vid behov. 
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Alternativ 2: 

Vänd inte däcket på fälgen 

• Tryck på F-knappen (1). 

Resultatet räknas om.  
Läser Un.7 - = = = eller H0 visas. 

• För at återgå �ll === - Un.7 (vända på däcket) tryck på F-knappen (1) igen. 

Alternativ 3: 

Tryck på STOP-knappen (4) för at avsluta minimeringsprogrammet och återgå �ll balanserings-
programmet. Obalansen på hjulet visas på avläsningen. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Läser Un.7 - === 

Justera om däcket på fälgen (de högra displayfälten lyser 
permanent). 

Alternativ 1: Justera om däcket på fälgen (normalt 
program) 

• Justera om hjulet enligt rät körriktningsvisare och 
gör en dubbel markering på höger sida av däcket 
exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln. 

• Ta bort hjulet från maskinen. 
• Justera om däcket på fälgen �lls det dubbla märket 

sammanfaller med ven�len. 
• Kläm fast hjulet på balanseraren och justera om 

det så at ven�len är exakt vinkelrät mot och 
ovanför huvudaxeln. 

• Tryck på PRO-MATCH-knappen (2) för at få ven�lläget. 

Reading Un.8 visas. 

• Tryck på START-knappen (3) (kontrollera körningen). 

Om viktminimeringen u�ördes korrekt (enligt programcykeln), återgår maskinen automa�skt �ll den 
typ av viktposi�onering som �digare valts och indikerar den kvarvarande dynamiska obalansen på 
hjulet. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Både viktminimering och balansering uppnås. 

Meddelande E9 

Meddelande E9 betyder at minst et fel inträffade under minimeringscykeln. Tryck på STOP-knappen 
(4) för at avsluta minimeringsprogrammet och upprepa minimeringen vid behov. 

Alternativ 2: Justera inte om däcket på fälgen 
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• Tryck på STOP-knappen (4) för at avsluta minimeringsprogrammet och återgå �ll 
balanseringsprogrammet. 

Obalansen på hjulet visas på avläsningen. 

• Balansera hjulet enligt avläsningarna. 

Läser H0 

Det op�mala minimeringsvillkoret har uppnåts och kan inte förbätras. 

• Tryck på STOP-knappen (4) för at återgå �ll balanseringsprogrammet och fortsäta enligt 
avläsningarna. 

8.3 An�-slirfunk�on  
Vissa hjul kan av olika anledningar slira om man startar med normal mäthas�ghet. An�-slirfunk�onen 
avhjälper deta 

• Håll START-tangenten nedtryckt medan hjulskyddet är nedsänkt. 

Obs! Maskinen kommer att starta hjulet att snurra gradvis för att förhindra att det sladdar och för att 
undvika de efterföljande felmeddelandena (E17). 
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9.0 Välja dri�läge  
För at använda balanseringsmaskinen behöver du 
normalt inte ändra dri�läget och de ursprungliga 
inställningarna från �llverkaren.  

I speciella fall, eller om arbetsförhållandena kräver 
det, kan dri�läge och ursprungliga inställningar 
ändras. 

9.1 Dri�lägesinställningar och värden 
• Tryck på F (1, Fig. 5-23) + C-Code (2) för at gå 

in i C-Code-läget. 
• Använd knapparna + och – (3 och 4) för at 

välja den relevanta C-koden, som visas på den 
vänstra indikatorn (5). Tryck på C-koden för at 
bekrä�a. 

• Använd knapparna + och – för at välja aktuellt 
dri�läge, som visas på den högra indikatorn 
(6). Tryck på C-koden för at bekrä�a och 
återgå �ll basvärdet. 

Deta ändrar dri�läget som sedan sparas �lls en ny 
inställning görs eller �lls maskinen stängs AV. 

De dri�lägen som ändras på deta sät kan sparas 
permanent med C10-koden (Fig. 5-24). Om maskinen 
nu stängs AV går dessa lägen inte förlorade och varje 
gång maskinen slås PÅ används de �lls de ändras igen. 

C4-kod - Spännanordningskompensa�on 
Deta kan inte sparas permanent. 

• Tryck på STOP i slutet för at avsluta 
funk�onen. 

Redigeringskoderna och tangentkombina�onerna för 
at ange dem listas nedan. 
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Kod C0  

Figur 5-25: Inställning av dri�lägen förinställda av 
�llverkaren 

0* = Ingen åtgärd 

1 = Inställda värden förinställda av �llverkaren 
(�llstånd 1 visas bara kort) 

Det valda dri�sätet kan hämtas från det 
permanenta minnet. 

 

Kod C1 

Figur 5-26: Välj defini�on av obalansvärdet i steg 
från 1 eller 5 gram (= från 0,05 �ll 0,25 oz.). 

0* = 5 gram (0,25 oz) defini�on 

1 = 1 gram (0,05 oz) defini�on 

Det valda dri�sätet kan hämtas från det 
permanenta minnet. 

 

Kod C2 

Figur 5-27: Välj bort mindre obalansvärden. 

0* = Mindre obalansvärden AV 

1 = Mindre obalansvärden PÅ 

Det valda dri�sätet kan hämtas från det 
permanenta minnet. 

 

Kod C3 

Figur 5-28: Välj måtenhet för at indikera 
obalansen (gram/oz) ak�verad e�er at maskinen 
har startat. 

0* = Värde i gram 

1 = Värde i oz 

Det valda dri�sätet kan hämtas från det 
permanenta minnet. 

 

* = Förinställt av �llverkaren 
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Kod C4 

Figur 5-29: Eventuell återstående 
obalanskompensa�on för spännanordningen. 

Högprecisionsmätning (Deta dri�läge kan inte 
lagras i det permanenta minnet).  
När kompensering har u�örts, om klämanordningen 
ändras, måste deta värde raderas eller räknas om 
med den nya anordningen. 

För at radera spännanordningskompensa�on, ställ 
in dri��llståndet �ll 0. 
Kompensa�on bör tas bort när maskinen kalibreras 
eller omkalibreras, om obalansop�mering u�örs 
eller om maskinen är avstängd. 

0 = U�ör kompensa�on 

1 = Kompensa�on är u�örd 

0 = Inak�vera kompensa�on e�er mätkörningen 

Kod C5 

Figur 5-30: Bromsning av hjulet när hjulskyddet är 
öppet under mätkörningen 

0 = Ingen bromsning 

Hjulet roterar när hjulskyddet är öppet. Se �ll at 
hjulet inte blockeras av et verktyg eller liknande. 
Använd skyddsglasögon och åtsitande arbetskläder. 

1* = Bromsning 

Det valda dri�sätet kan överföras �ll det 
permanenta minnet. 

Kod C6 

Figur 5-31: Ange antal hjulspinn per mätkörning. 
Mellan 5 och 25 snurr är möjliga, förinställda av 
�llverkaren �ll 10 snurr per körning. 

Exempel > ändra �ll 15 snurr per körning. 

VARNING: ATT MINSKA ANTAL SNUR PER KÖRNING 
INNEBÄR ATT MÅTTET BLIR MINDRE PRECIS. 

Det valda dri�sätet kan hämtas från det 
permanenta minnet.  

 

* = Förinställt av �llverkaren 
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Kod C8 

Figur 5-32: Välj tröskelvärde för at undertrycka 
mindre obalanser i gram eller oz. Måtenheten 
beror på C3-kodinställningen. 

Ounces: 
Område 0,25 �ll 2,00 oz 
Fabriksjusterad �ll 0,25 oz 
Läs ut gränsen, t.ex. g. 0,25 oz 
Välj en annan gräns, t.ex. g. 0,50 oz 

• Tryck OK 

Gram: 
Område 3,50 �ll 20,0 g 
Fabriksjusterad �ll 3,5 g 
Läs ut gränsen, t.ex. g. 3,50 g 
Välj en annan gräns, t.ex. g. 5,50 g 

• Tryck OK 

E�er bekrä�elsen OK kan deta dri�läge hämtas i 
det permanenta minnet (C10). 

Kod C10 

Figur 5-33: Spara et dri�läge i det permanenta 
minnet. 

0* = Spara inte 

1 = Spara data i det permanenta minnet. 

• Maskinen avger en tretonspip för at 
bekrä�a at data har sparats permanent.  

Om du måste spara dri�läget permanent, ändra 
först �llståndet, t.ex. ak�vera den, inak�vera den 
och spara den sedan i det permanenta minnet med 
C10-koden (deta gäller inte C4). 

Kod C13 

Figur 5-34: Starta en mätkörning genom at sänka 
hjulskyddet 

0* = Starta en körning med START-knappen 

1 = Starta en löptur genom at sänka hjulskyddet 

Det valda dri�sätet kan hämtas från det 
permanenta minnet. 

* = Förinställt av �llverkaren 
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Kod C14 

Figur 5-35: Omkalibrering av användare (se kapitel 
11). 

Kod C21 

Figur 5-36: Deta visar programversionsnumret och 
modellnumret. 

T.ex.: Programversion 3.4.18 för Mid. modell. 

• släpp C-tangenten för at visa 
programversionsnumret. 

• för at visa modellnumret tryck på Fine-
knappen. 

Kod C28 

Figur 5-37: Visar felkoderna som sparats av 
maskinen (max 10) och rensar felminnet. 

De senaste 10 olika felkoderna sparas i felminnet så 
at de kan tas fram och konsulteras av operatören av 
hjulbalanseraren för �ärrdiagnos�k av fel. Den 
senaste felkoden sparas på minnesplatsen. 

1. Tidigare felkoder flytas gradvis ner i minneslistan. 

• Gå in i kod C28. 

KONSULTERA FELRÄKNARE 

• Tryck och släpp knappen "+" eller "-" för at 
bläddra igenom listan med fel. 

Obs! När knappen trycks in visas numret på felet i 
listan, medan motsvarande kod visas när knappen 
släpps. 

Tryck på F-tangenten för at få felnumret at visas 
igen (�ll vänster) och det totala antalet gånger som 
felet upprepades sedan senaste gången minnet 
rensades (�ll höger). 

NOLLSTÄLLNING AV FELRÄKNARE 

• Tryck på C-Code. 
• Gör dit val. 

0* = Rensa inte felminnet 
1 = Rensa felminnet 

• Tryck på C-Code. 

* = Förinställt av �llverkaren 
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10.0 Underhåll 
Denna enhet är u�ormad för at fungera under lång �d. Vid uppstart bör operatören kontrollera om 
alla indikatorlampor och displayer lyser. 

Om operatören stänger av maskinen korrekt vid slutet av varje ski�, krävs inget yterligare underhåll. 
Maskinen får inte skruvas isär av operatören. Underhåll ska endast ske enligt instruk�onerna nedan. 

10.1 Förvaring 
När enheten inte ska användas under flera veckor eller längre, förbered enheten för förvaring på rät 
sät: 

• Stäng av enheten ordentligt. 
• Ta bort den gängade axeln från balanseraren. 
• Applicera et tunt lager icke-frätande olja på alla gängor och koner. 
• Slå in oljade föremål i papper för at hålla delarna dammfria. 

Innan enheten tas i bruk igen, rengör alla oljade delar. 

10.2 Byte av nätsäkring 
• Stäng av enheten. 
• Koppla bort strömkabeln från elutaget. 
• Dra ut strömkabeln från maskinens elutag. 
• Dra ut säkringshållaren. 
• Byt ut den skadade säkringen mot en annan 

säkring med samma kapacitet. 
• Återställ enheten �ll dess ursprungliga 

funk�onsläge genom at följa stegen ovan i 
omvänd ordning. 
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11.0 Kalibrering 
Det här kapitlet beskriver de kalibreringar som kan göras av operatören. 

11.1 Användarkalibrering 
Om et antal olika mätkörningar måste u�öras för at balansera et hjul och vikternas värden och 
posi�oner måste ändras, betyder det generellt at mätningen inte är exakt. I deta fall kan operatören 
kalibrera om maskinen. 

För at u�öra en så kallad "användarkalibrering" ska operatören använda den kalibreringsvikt  
(ref. EAM0005D40A) som medföljer maskinen. 

En kalibreringskörning varar vanligtvis längre än en mätkörning. Spännelementets obalans-
kompensa�on raderas e�er en användarkalibrering. 

Viktig! Se till att hjulhållarens fläns och balanseringsaxeln är fria från ytterligare element (speciella 
flänsar, hjul, koner, ringmutter). 

Kalibrering (Cod. C14)  

• Förbered kalibreringsvikten (som ska installeras i 
et e�erföljande steg). 

• Tryck på F + C-Code. 

Displayen visar indikeringsbasen C 0. 

• Använd knapparna + och - för at välja C14-koden. 
• Tryck på C-Code-tangenten. 

Displayen visar indikeringen 1. 

• Stäng hjulskyddet, tryck på START-knappen (om 
nödvändigt, enligt funk�onsinställningen) för at 
u�öra den första kalibreringskörningen (en längre 
mätkörning för at upptäcka eventuella 
kvarvarande obalanser). 

I slutet av den första kalibreringskörningen visar displayen 
indikeringen 2. 

• Skruva in kalibreringsvikten i det gängade hålet på 
maskinens fläns (se bild). 

• Tryck på START-knappen för at u�öra den andra 
kalibreringskörningen (med kalibreringsvikten för 
at detektera justeringsvärdena). 

E�er den andra mätkörningen bearbetar det elektroniska systemet de värden som registrerats i 
kalibreringskörningarna och sparar dem i det permanenta minnet. I slutet av bearbetningsfasen avger 
maskinen 3 st ljudsignaler för at indikera at omkalibreringen är klar. 

Maskinen är nu redo at användas igen och basvärdet visas. 

• Vid slutet av kalibreringsproceduren, skruva loss kalibreringsvikten från flänsen och sät 
�llbaka den på sin plats. 



41 
 

12.0 Felsökning 
Om et problem uppstår med hjulbalanseraren, felsök i följande ordning för at lösa problemet: 

1. Tänk om de senaste stegen.  
- Arbetade du enligt manualen? 
- Fungerade enheten som beskrivits och förväntats? 

2. Kontrollera enheten enligt punkterna i det här kapitlet. 
3. Ring din leverantör för teknisk support. 

Upplägget för deta kapitel är: 

Problem 
1. Möjlig orsak #1  
  Möjliga lösningar 

2. Möjlig orsak #2 
  Möjliga lösningar 

Maskinen är påslagen med ingen�ng lyser. 

1. Strömbrytare i läge AV. 
Ställ strömbrytaren i läge ON. 

2. Ingen strömkabel ansluten. 
Anslut strömkabeln �ll elutaget. 

3. Ingen nätström 
Kontrollera strömförsörjningen, säkringar i elsystemet 

4. Enhetens säkring(ar) har gåt. 
Byt ut enhetens säkring(ar). Om säkringen/säkringarna nyligen har (har) byts ut, ring service för at 
kontrollera enheten. 

När maskinen är påslagen hörs et pip i 1 sekund. 

1. Konfigura�onsfel. 
Ring din leverantör och servicepartner. 

Displayen verkar låsa sig. 

1. Enheten kan vara i et program och väntar på en specifik åtgärd. 
Avsluta programmet som används för närvarande. Stäng av enheten. Vänta i 20 sekunder, slå på 
enheten. Fortsät. 

2. Strömmen �ll maskinen kan ha blivit avbruten. 
Stäng av enheten. Vänta i 20 sekunder, slå på enheten. Fortsät.  
Om deta händer o�a, låt dit elsystem kontrolleras. Om det är okej, ring teknisk service.  
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Mätararmsingångar skiljer sig från hjuldimensioner som anges på fälg eller däck. 

1. Har du placerat mätarmen korrekt? 
Se kapitel 5.3.1. 

2. Kontrollera mätarmens offset-ingång genom at ange manuellt. 
Se skalan på mätaren. 
Om den inte är iden�sk, fortsät med steg 4. 

3. Kontrollera diametern på platsen på fälgen där diametern har uppmäts. 
Om den inte är iden�sk, fortsät med steg 4. 

4. Kalibrering krävs. 
Låt mätarmen kalibreras. 

Balanseringsresultaten är opålitliga. 

1. Balanseraren kanske inte är korrekt installerad. 
Se �ll at enheten bara står på sina 3 föter. 
Se �ll at golvet inte skakar, �ll exempel om tunga fordon passerar nära enheten. 

2. Hjulet kan vara felak�gt monterat. 
Kontrollera navet, konerna och adaptrarna så det inte glappar. 
Använd lämpliga distanser för at eliminera glapp. 
U�ör kalibrering av mätenheten. 

3. Elektroniken är trasig. 
Ring service. 

Et läge, et displaysegment eller en indikator visas kon�nuerligt på displayen. 

1. En ström-dipp kan ha inträffat. 
Stäng av enheten. 
Vänta i 20 sekunder, slå på enheten. 
Ring service. 
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12.1 Systemmeddelanden 
Hjulbalanseraren kan visa felrelaterade koder (E-koder) eller varningar (H-koder).  

När en kod visas: 

• gör en anteckning om det 
• slå upp koden i listan. (Om koden inte beskrivs, ring service.) 
• U�ör de beskrivna stegen. 

12.1.1 E-koder: felrelaterade koder 
E1 - Figur 6-3 
Inställda fälgmåt är felak�ga eller ofullständiga. 
När meddelandet visas, ställ in data igen. 

E2 
Hjulskyddet är inte stängt. 

E3 
Mätaren för at mäta avstånd och diameter är inte i utgångsläget. 

E5 
Kompensa�onsintervallet har överskridits. (Klämmedel med för stor obalans). 
Tryck på STOP-knappen. 
Kontrollera fastspänningen och upprepa kompensa�onskörningen. 

E6 
Kalibreringsvikten bifogades inte för kalibrering. 
Tryck på STOP-knappen. 
Upprepa kalibreringen. 

E7 
Med deta viktläge är det inte möjligt at välja en typ av viktposi�onering. 
Om möjligt, välj et annat viktläge. 

E8 
Ven�lposi�on var inte inställd (meddelande visas endast med balanseringsop�mering / 
viktminimeringsprogram). Placera ven�len så at den är exakt vinkelrät mot och ovanför huvudaxeln 
och tryck på PRO-MATCH-tangenten. 

E9 
Op�mering/minimering u�ördes inte korrekt. 

1. Hjulet var inte fastsat med exakt centrering under åtminstone en körning. 
2. Däcket var inte centrerat på fälgen under minst en körning. 
3. Ven�lläget var inte inställt och inhämtat korrekt minst en gång. 
4. Fel referensmärke (enkel eller dubbel) användes vid omjustering av däcket. 
5. Hjulet glappade eller slirade under en mätkörning (plötslig start eller inbromsning). 
6. Hjulmåten var inte korrekt inställda. 

Upprepa op�meringen. 
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E15 
Omkalibreringskorrigering är utanför intervallet. 
Vid omkalibrering hitades värden över eller under det förväntade kalibreringsvärdet. Deta 
meddelande är bara en varning. Tryck på tangent C för at överföra korrigeringsvärdena �ll det 
permanenta minnet. 
Använd de spännanordningar som medföljer maskinen eller u�ör grundläggande kalibrering (service). 

E16 
Under den första omkalibreringskörningen sates kalibreringsvikten på av misstag. 
Skruva loss kalibreringsvikten och tryck på START. 

E17 
Hjulet slirar på klämorgan. 
Spännmutern är inte ordentligt åtdragen, huvudaxeln accelererar för snabbt. Maskinen kommer at 
stanna. 
Dra åt klämmutern ordentligt och i speciella fall tryck på START-knappen längre. 

E83 
Under en mätkörning görs de uppmäta värdena oanvändbara på grund av externa störpulser  
(t.ex.: starka vibra�oner). Mätningen/kalibreringen avbryts. 
Upprepa mätkörningen. 

E88 
Huvudaxelns has�ghet överskrider säkerhetsgränsen. 

E89 
En tangent har fastnat. 
Hita och släpp trycket på tangenten som har fastnat. 

Eller: 
Tryck på STOP eller ESC för at kontrollera pedalomkopplaren. 
Om felet inte kan åtgärdas, stängs pedalfunk�onen av genom at trycka på STOP-tangenten eller  
ESC-tangenten. Ring service. 

E92 
Mätaren för at mäta avstånd och diameter är felak�g. 
Ring service. 
Så länge geodatamätaren är defekt, ställ in avstånd och fälgmåt med hjälp av menyknappen och vrid 
på hjulet. 
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12.1.2 H-koder: varningskoder 
H0 - Figur 6-4 
Hjultyst gång kan inte förbätras med 
balanseringsop�mering. 

H1 - Figur 6-5 
Yterligare op�mering rekommenderas inte men är 
möjlig. 

H2 - Figur 6-6 
Viktminimering rekommenderas, yterligare 
op�mering ger inga förbätringar. 

H20 - Figur 6-7 
Korrigeringsplan kan inte hitas med mätaren för 
at mäta avstånd och diameter. 
Mät korrigeringsplanet och ställ in den dynamiska 
obalansindikatorn. 

H21 - Figur 6-8 
Den uppnådda posi�onen motsvarar inte 
korrigeringsplanet, i vilket s�ck-on vikten måste 
appliceras med mätaren. 
Vrid hjulet �ll läget för applicering av s�ck-on vikt 
på det rela�va korrigeringsplanet. 

H26 -Figur 6-9 
Mätaren flytades för snabbt. 
Sät �llbaka mätaren �ll startposi�onen och 
upprepa opera�onen, så at mätaren närmar sig 
viktappliceringspunkten långsammare. 
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H28 - Figur 6-10 
Mätaren flytades för långsamt. 
Återställ mätaren �ll startposi�onen och upprepa 
opera�onen, för mätaren mot viktapplicerings-
punkten igen. 

H80 - Figur 6-11 
Omkalibrering har inte ställts in. Som et resultat kan 
det inte u�öras av operatören. 

Tryck på STOP-knappen för at radera meddelandet. 
Ring service för maskinkalibrering. 

H82 - Figur 6-12 
Självtestet stördes (t.ex. genom at vrida på hjulet). 

Meddelandet visas i 3 sekunder, däre�er upprepas 
mätningen (max. 10 gånger) eller avbryts genom at 
trycka på STOP-knappen. 

H90 - Figur 6-13 
Hjulaccelera�onen var för långsam, eller så var 
bromsningen för svag e�er en mätkörning. 

Om huvudaxeln inte når önskad has�ghet, 
kontrollera at bromsen inte är ak�verad eller at 
hjulets vikt är för hög. I deta fall: Lossa bromsen. 

Se �ll at axeln med hjulet fastspänt kan rotera frit. 
Vrid raten för hand och tryck sedan på START-
knappen. 

Om felet inte kan åtgärdas, ring service. 

H91 - Figur 6-14 
Has�ghetsvaria�oner under mätkörning.  

Bromsen kan vara PÅ.  

Släpp bromsen. Se �ll at axeln med hjulet fastspänt 
kan rotera frit. Upprepa körningen. 

13.0 E�ermarknad / service 
SUN Maskin & Service AB 

Kundmotagning     054 – 85 55 92 
Servicemail         service@sunmaskin.se 
Reservdelar         reservdel@sunmaskin.se  

Växeltelefon         054 – 85 00 75 

  

mailto:service@sunmaskin.se
mailto:reservdel@sunmaskin.se
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14.0 Kassering av enheten 
För at kassera utrustningen vid slutet av dess livslängd, kontakta återförsäljaren för offert eller för de 
bestämmelser om kassering som gäller för enheten. 

Denna symbol indikerar at separat insamling av avfall från elektrisk och elektronisk utrustning är 
obligatorisk för skrotning. 

14.1 Instruk�oner för avfallshantering 
För elektrisk och elektronisk utrustning gäller Europeiska direk�ven 2002/95/EC, 2002/96/CE och 
2003/108/EC (RAEE) 

Vid �dpunkten för bortskaffande, vid slutet av denna utrustnings livslängd, måste du: 

1. Göra maskinen obrukbar, ta bort kontakten och klipp av strömkabeln nära där den kommer ut 
ur maskinen. 

2. Kassera INTE utrustningen som restavfall. Återvinn den genom at ta materialet �ll lämpliga 
återvinningssta�oner. 

3. Kontakta återförsäljaren för närmaste auktoriserade återvinningssta�oner för kassering eller 
insamling av gammal utrustning vid köp av ny utrustning. 

4. Håll dig �ll standarderna för korrekt avfallshantering, för at förhindra poten�ella effekter på 
miljön och människors hälsa. 
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